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INSTALACION DE LA TABLET

Coloque el pupitre de soporte para la tablet en
el control remoto MRX e instale la tablet sobre
este soporte. (La tablet también se puede
instalar sobre un tripode suministrado).

Encienda el monitor para alimentar el
transmisor y la camara.

Inicie la tablet presionando el boton naranja en
la parte inferior derecha. —

Realizado el enlace entre los
componentes, presione sobre el
icono "N" mostrado en
pantalla, en 1a parte inferior
izquierda.




En esta nueva pantalla,
al tocar la pestana
“Iniciar sesion” deberia
aparecer la imagen
visual y la imagen
térmica.

Notara que, como técnicamente ambas
lentes no son similares, los angulos de
vision son diferentes: cuanto mas cerca esteé
el objetivo, mas notable sera la diferencia.

Dos pulsaciones
breves y
sucesivas en la
pantalla
permiten
visualizar en
pantalla
completa una u
otra camara.
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Las imagenes de arriba son visibles con el monitor en chorro recto. Tenga en cuenta
que salpicar agua sobre las lentes degrada inevitablemente la calidad de la imagen.




Grabacion

Una sola pulsacion en el icono @
abajo a la izquierda se inicia la
grabacion de video. Al presionar
nuevamente el mismo icono se
detiene la grabacion.
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Abra este archivo para acceder a las

grabaciones. Los videos de ambas camaras se ———-’
graban simultaneamente.

A

MIN: 12.9°C

AAX

] TEMPERATURAS La camara térmica puede medir temperaturas
de -20 a 550 °C. La temperatura mas alta de
Marca de tiempo la escena apuntada se muestra en la parte

superior del cursor a la derecha y la mas baja
en la parte inferior del cursor.

A modo de
ejemplo, la
cruz roja en la
imagen indica
el punto mas
caliente (96,7
°C para una
calefaccion
eléctrica) y
12,9 °C para el
punto
mas frio.

96.7 (:.




TRANSMISION WIFI

La distancia de transmision entre la tablet y la
camara con su transmisor fue probada a mas
de 150 metros en campo abierto. Si un
obstaculo se interpusiera entre el transmisor y
la tablet podria suceder que el enlace de
comunicacion se interrumpiese, congelando
la imagen.

No se recomienda pilotar en base a la
imagen recibida en la tableta sino
manteniendo siempre el robot en “linea de
vista".

La camara de un dron terrestre no tiene el
mismo campo de vision que la de un dron
aéreo que, la mayoria de las ocasiones
puede mantenerse alejado de los multiples
obstaculos cercanos que lo rodean.
Adicionalmente, puede suceder que los
obstaculos en el terreno no sean identificados
por el piloto en su pantalla: zanjas, aceras,
pendientes importantes, relieves diversos
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El objetivo de la camara, y especialmente
de la camara térmica, es identificar el
objetivo a enfriar y controlar su
enfriamiento mediante el chorro del
monitor sin exponer al piloto al calor ni al
riesgo de explosion o colapso. Siguiendo -
al robot a una distancia de algunas
decenas de metros sin perderlo de vista, el
piloto opera con seguridad y la camara
conectada al monitor le permite apuntar
con la mayor precision posible las zonas a
enfriar.

Existen soluciones militares para hacer
que la sefial WiFi "atraviese" obstaculos a
distancias muy largas. Pero ademas de los
importantes presupuestos que requiere
esta tecnologia, pilotar un dron terrestre a
traves de la pantalla en una zona
desconocida (a menudo sembrada de
obstaculos dificiles de identificar con la
camara) resulta muy aleatorio.

El robot no sustituye al bombero ni a
los ojos del bombero. Proporciona la
seguridad de la distancia, ahorrando
estrés y energia fisica.

FICHA TECNICA
Camara térmica y
visual

Sensor térmico

WLP VOX sin refrigeracion.
Resolucién 256 X 192
Respuesta espectral: 8 a 14 um
Tamaiio de pixel: 12 um
NETD : <45mK@30°C
Lente: 3,2 mm.

FOV :56° X 42°
Rango de temperatura medible: -20
°Ca+550°C
Precision de medicion: £2°, +2%

Sensor de imagen visible

HD 1/2.7"
Resoluciéon 1920 X 1080
Lente 2,8 mm.
Luminosidad minima : 0,005lux
FOV : 65,5° X 49°

Configuracion

Por internet. No es necesario
descargar ningun software.

Impermeabilizacion

IP67

Temperatura de
funcionamiento

-40°C a +60°C

Dimensiones

105X 71 X 30 mm

Peso 300 Gr
Alimentacién 12v
JPEG

Formato de imagen
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